10 KOIGE OLULISEMAT

JUHIST OHUTUKS
LENDAMISEKS

asutage tookorras ning ¢
laetud akudega drooni oz :

Kontrollige enne lendamist ab &
dooni, juhtpuldi ja O
mobiilseademete korrasolekut
ning veenduge, et need on
taielikult laetud.
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Kasutage aku tihjenemisel
tagasipo6rdumisfunktsiooni RTH
Kui edastatakse aku = =
tiihjenemise hoiatus, tuleb e

droon koheselt tagasi juhtida. e \ .

Lennake avatud dhuruumis 1

Jalgige lendamist pidevalt.
Lennake avatud dhuruumis ning
valtige takistuste nagu majade
lahedal lendamist.

Kasutage ainult originaalseid
vOi tootja poolt soovitatud
lisatarvikuid

Kasutage vdimalusel ainult
originaalseid voi tootja soovitatud
lisatarvikuid.

Leidke tugev GPS-signaal

Veenduge, et GPS-signaal on tugev
- leidke vahemalt 10 satelliiti ning
naha peab olema véhemalt neli
signaaliriba.

10 KOIGE SUUREMAT RISKI
LENDAMISEL
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Juhtkangi liigutamine
kogemata vales suunas

Kui kogenematu droonipiloot leiab
end ootamatust olukorrast, voib ta
reageerida narviliselt ning liigutada
juhtkange vales suunas, mis voib
pohjustada drooni kokkupdrkamise
mdne takistusega.
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Aku tihjenemise hoiatuse
ignoreerimine

Aku tiihjenemise hoiatusteate vastu
votmisel tuleb koheselt aktiveerida
tagasipdoérdumisfunktsioon RTH.
Vastasel juhul ei ole drooni tagasi
joudmine tagatud ning see voib

ara kaduda.

Lendamine keerulistes
tingimustes
Majade, mastide jms laheduses lendamisel

voivad tekkida raadiolainete peegeldused,
mis segavad drooni juhtimist.
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Drooni modifitseerimine

Drooni v&i juhtpuldi volitamata muutmine
vOi kolmandate osapoolte lisaseademete
omavoliline kasutamine ohustab seademe
toimimist ning inimeste turvalisust.
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N6rk GPS-signaal

N&rga GPS-signaali korral v8ib asukoha
tuvastamine olla hairitud ning droon v&ib
korvale kalduda v6i alla kukkuda.

Hoidke drooni

veepindade jms takistuste lahedusse.

nagemisulatuses
Tagage, et droon oleks alati nahtav
ning see ei satu inimeste, -

Kasutage toédkorras
tiivikuid ning mootorit
Veenduge, et tiivikud on korralikult
fikseeritud, mootor kéivitub
normaalselt, tiivikud on vigastusteta
ja mootori volli imber ei ole
kogunenud prahti.

Kalibreerige kompassi

Ohutuse tagamiseks tuleb
kompassi enne lendu kalibeerida.
Arge kalibreerige kompassi
tugevate magnetvéljade piirkonnas
(parklates, teraskarkassiga
hoonetes jne.).

Jargige kohalikke
seadusi ja regulatsioone
Droonipiloodid peavad tundma
kehtivaid regulatsioone, mis

puudutavad drooni lennutamist
ning kohustuvad neid jargima.

K&igepealt droon (1]
ja seejarel pult

Peale maandumist ltlitage kdigepealt
vélja droon ning seejare juhtpult.
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Drooni kadumine
vaatevaljast

Kui droon lendab vaateulatusest vélja,
ei saa droonipiloot seda korrektselt
suunata ning see vdib tekitada
probleeme.
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Videopildi signaali
kadumine

Kui videopildi signaal kaob, ei saa
droonipiloot drooni imbrust jalgida
(rakendustes DJI GO vdi DJI GO 4).
See voibpdhjustada juhtkangide
vales suunasliigutamise.
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Lendamine rasketes
ilmaoludes

Kui droon lendab rasketes
ilmastikutingimustes (nt tugeva tuulega,
tugeva vihmaga vdi tihedas udus), on
drooni stabiilsus ning lennuvéimekus
hairitud.
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Lendamine vee kohal

Drooni all paiknev andur ei suuda
veepinda tuvastada ning see vdib
p&hjustada drooni kérvalekaldumise
voi alla kukkumise.

S

Takistuste valtimise nduete
eiramine

Kui keskkonnatingimused ei ole
sobivad, voib takistuste
tuvastussiisteemi toimimine olla
hairitud.



JUHISED OHUTUKS
LENDAMISEKS
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